
ごーまるシングルベルトリダクションシステムごーまるシングルベルトリダクションシステムごーまるシングルベルトリダクションシステムごーまるシングルベルトリダクションシステム    

 

このたびは、ごーまるシングルベルトリダクションシステムをお買い上げいただきましてありがとうございます。このたびは、ごーまるシングルベルトリダクションシステムをお買い上げいただきましてありがとうございます。このたびは、ごーまるシングルベルトリダクションシステムをお買い上げいただきましてありがとうございます。このたびは、ごーまるシングルベルトリダクションシステムをお買い上げいただきましてありがとうございます。

このベルトシステムは、７０クラスから１１０クラスまでのモーター搭載が可能な動力システムとして開発しました。このベルトシステムは、７０クラスから１１０クラスまでのモーター搭載が可能な動力システムとして開発しました。このベルトシステムは、７０クラスから１１０クラスまでのモーター搭載が可能な動力システムとして開発しました。このベルトシステムは、７０クラスから１１０クラスまでのモーター搭載が可能な動力システムとして開発しました。    

スポーツ機からスタント機、またはアクロ機への搭載が可能でスポーツ機からスタント機、またはアクロ機への搭載が可能でスポーツ機からスタント機、またはアクロ機への搭載が可能でスポーツ機からスタント機、またはアクロ機への搭載が可能です。す。す。す。各ジャンルへの搭載の場合、減速比の変更が必要各ジャンルへの搭載の場合、減速比の変更が必要各ジャンルへの搭載の場合、減速比の変更が必要各ジャンルへの搭載の場合、減速比の変更が必要

な場合もあります。エンジン機のマウントを利用しての搭載も可能です。な場合もあります。エンジン機のマウントを利用しての搭載も可能です。な場合もあります。エンジン機のマウントを利用しての搭載も可能です。な場合もあります。エンジン機のマウントを利用しての搭載も可能です。    

    

７０クラス７０クラス７０クラス７０クラスから１１０クラスのＬｉｐｏセル数によるモーターのＫＶ値は下記の様になりまから１１０クラスのＬｉｐｏセル数によるモーターのＫＶ値は下記の様になりまから１１０クラスのＬｉｐｏセル数によるモーターのＫＶ値は下記の様になりまから１１０クラスのＬｉｐｏセル数によるモーターのＫＶ値は下記の様になります。す。す。す。    

ＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏ    ４セル４セル４セル４セル            １１００ＫＶ前後１１００ＫＶ前後１１００ＫＶ前後１１００ＫＶ前後        減速比２対１減速比２対１減速比２対１減速比２対１    

ＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏ    ５セル５セル５セル５セル                ９００ＫＶ前後９００ＫＶ前後９００ＫＶ前後９００ＫＶ前後        減速比２対１減速比２対１減速比２対１減速比２対１    

ＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏ    ６セル６セル６セル６セル                ７５０ＫＶ前後７５０ＫＶ前後７５０ＫＶ前後７５０ＫＶ前後        減速比２対１減速比２対１減速比２対１減速比２対１    

７０クラス７０クラス７０クラス７０クラスで、で、で、で、Ｌｉｐｏ４Ｌｉｐｏ４Ｌｉｐｏ４Ｌｉｐｏ４セル～セル～セル～セル～５５５５セルセルセルセル    １１０クラスで、１１０クラスで、１１０クラスで、１１０クラスで、ＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏ５セル～６セル５セル～６セル５セル～６セル５セル～６セル    

    

リダクションシステムデータリダクションシステムデータリダクションシステムデータリダクションシステムデータ    

モーターモーターモーターモーター        ＨＫ３２２６－９４０ＫＶＨＫ３２２６－９４０ＫＶＨＫ３２２６－９４０ＫＶＨＫ３２２６－９４０ＫＶ        

減速比減速比減速比減速比                ２．１対１２．１対１２．１対１２．１対１    

自重自重自重自重                １４０グラム１４０グラム１４０グラム１４０グラム((((モーターレスモーターレスモーターレスモーターレス))))    

搭載モーターは、システム性能向上に伴い変更する場合搭載モーターは、システム性能向上に伴い変更する場合搭載モーターは、システム性能向上に伴い変更する場合搭載モーターは、システム性能向上に伴い変更する場合ももももあります。あります。あります。あります。    

    

タイミングベルト張り調整方法タイミングベルト張り調整方法タイミングベルト張り調整方法タイミングベルト張り調整方法    

基本的には、出荷時に調整済基本的には、出荷時に調整済基本的には、出荷時に調整済基本的には、出荷時に調整済みです。みです。みです。みです。    

ゴム系タイミングベルトを使用しており、フライト回数が増えますと調整が必要な場合もあります。ゴム系タイミングベルトを使用しており、フライト回数が増えますと調整が必要な場合もあります。ゴム系タイミングベルトを使用しており、フライト回数が増えますと調整が必要な場合もあります。ゴム系タイミングベルトを使用しており、フライト回数が増えますと調整が必要な場合もあります。    

その際は、モーター取付けプレートのＭ３ネジ３か所を僅かに緩め、モータープレートを右回りか左回りに回すと張その際は、モーター取付けプレートのＭ３ネジ３か所を僅かに緩め、モータープレートを右回りか左回りに回すと張その際は、モーター取付けプレートのＭ３ネジ３か所を僅かに緩め、モータープレートを右回りか左回りに回すと張その際は、モーター取付けプレートのＭ３ネジ３か所を僅かに緩め、モータープレートを右回りか左回りに回すと張

りの調整が可能です。りの調整が可能です。りの調整が可能です。りの調整が可能です。    

大プーリーと小プーリーに糸を張り、ベルト中間点でおよそ２．５ミリから３ミリの弛みとなるよう調整して下さい。大プーリーと小プーリーに糸を張り、ベルト中間点でおよそ２．５ミリから３ミリの弛みとなるよう調整して下さい。大プーリーと小プーリーに糸を張り、ベルト中間点でおよそ２．５ミリから３ミリの弛みとなるよう調整して下さい。大プーリーと小プーリーに糸を張り、ベルト中間点でおよそ２．５ミリから３ミリの弛みとなるよう調整して下さい。    

    

参考資料参考資料参考資料参考資料    

「ファンタジスタ７０」「ファンタジスタ７０」「ファンタジスタ７０」「ファンタジスタ７０」    

設計者設計者設計者設計者            秋葉洋一郎氏秋葉洋一郎氏秋葉洋一郎氏秋葉洋一郎氏                                                モーターモーターモーターモーター                ＨＫ３２２６ＨＫ３２２６ＨＫ３２２６ＨＫ３２２６----９４０ＫＶ９４０ＫＶ９４０ＫＶ９４０ＫＶ        

翼長翼長翼長翼長                １，６００１，６００１，６００１，６００ミリミリミリミリ                                                減速比減速比減速比減速比                ２．１対１２．１対１２．１対１２．１対１    

全長全長全長全長                １，５００１，５００１，５００１，５００ミリミリミリミリ                                            システム重量システム重量システム重量システム重量        ３８０グラム３８０グラム３８０グラム３８０グラム    ((((モーター含むモーター含むモーター含むモーター含む ) ) ) )    

翼面積翼面積翼面積翼面積                ３７．６ｄｍ２３７．６ｄｍ２３７．６ｄｍ２３７．６ｄｍ２                                                                    

重量重量重量重量                    ２，７００２，７００２，７００２，７００～～～～２，９００２，９００２，９００２，９００グラムグラムグラムグラム    

バッテリーバッテリーバッテリーバッテリー        ＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏ    ５Ｓ５Ｓ５Ｓ５Ｓ----４５４５４５４５００ｍＡ００ｍＡ００ｍＡ００ｍＡ    ３３３３５Ｃ５Ｃ５Ｃ５Ｃ        １７×１０１７×１０１７×１０１７×１０        ６，８００ｒｐｍ６，８００ｒｐｍ６，８００ｒｐｍ６，８００ｒｐｍ        ６８㌂６８㌂６８㌂６８㌂    

                            ＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏＬｉｐｏ    ６Ｓ６Ｓ６Ｓ６Ｓ----４２５０ｍＡ４２５０ｍＡ４２５０ｍＡ４２５０ｍＡ    ３０Ｃ３０Ｃ３０Ｃ３０Ｃ        １７×１０１７×１０１７×１０１７×１０        ７，５００ｒｐｍ７，５００ｒｐｍ７，５００ｒｐｍ７，５００ｒｐｍ        ８１㌂８１㌂８１㌂８１㌂        

推奨ＥＳＣ推奨ＥＳＣ推奨ＥＳＣ推奨ＥＳＣ        ＭＣ９７０ＡＭＣ９７０ＡＭＣ９７０ＡＭＣ９７０Ａ～ＭＣ９１００Ａ～ＭＣ９１００Ａ～ＭＣ９１００Ａ～ＭＣ９１００Ａ    

    

発売元発売元発売元発売元    ごーまるプごーまるプごーまるプごーまるプロダクトロダクトロダクトロダクト    

製造元製造元製造元製造元    有限会社ヨシカワ有限会社ヨシカワ有限会社ヨシカワ有限会社ヨシカワ        

〒３８９－０６０１〒３８９－０６０１〒３８９－０６０１〒３８９－０６０１    長野県埴科郡坂城町坂城９０４２－２長野県埴科郡坂城町坂城９０４２－２長野県埴科郡坂城町坂城９０４２－２長野県埴科郡坂城町坂城９０４２－２    

℡０２６８－８２－２１１５℡０２６８－８２－２１１５℡０２６８－８２－２１１５℡０２６８－８２－２１１５    faxfaxfaxfax０２６８－８２－８２５４０２６８－８２－８２５４０２６８－８２－８２５４０２６８－８２－８２５４    


